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Studia pozadia

Inovdacia suvisiaca so spolupracou élovek-stroj!

Modernd automatizacia vyroby je zakladnym kamerfiom konkurencieschopnosti. Priemyselné
roboty su zakladnymi stéastami takychto procesov.

Japonska spolo¢nost FANUC, ktor3 je globalnym lidrom v oblasti automatizacie, postavila v roku
1956 svoj prvy priemyselny robot s NC. V sucasnosti vyrdba 5000 priemyselnych robotov
mesacne.

Spolo¢nost FANUC predstavila svoj prvy kolaborativny robot na hannoverskom veltrhu v roku
2015. Robot sa nazyva CR-35iA a povaZuje sa za priekopnika v interakcii ¢lovek- robot.
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Zdroj: http://image.gyartastrend.hu/550x367/206771.jpg

PouZzitie robotov v priemyselnych vyrobnych procesoch bolo prelomom, kedZe prevzali obtazné
ulohy vykonavané fudmi. Robot, ktory je skutoéne schopny spolupracovat s ¢lovekom, nie je
menej prielomovym objavom. Roboti a [udia s teraz schopni spolu pracovat a mat vzajomnu
interakciu. Novy robot sa vyuZiva okrem iného aj na zlepSenie senzorickych schopnosti.

Tieto nové roboty sa budu pouzivat v oblastiach, kde je potrebna Gzka spolupraca medzi fludmi
a robotmi a roboty s schopné bezpecne zdielat svoje pracoviska s operdtormi.

V stcéasnosti sa testuju oblasti pouZitia tychto novych robotov. Oc¢akava sa, Ze sa budd pouzivat
v odvetviach, kde sa manipulacia s materidlmi doteraz vykonavala manualne, ako su vyrobné

1 Zdroj: Gyartéastrend.hu, Ipari robotok: A nagy dobds a kollaborativ robot Dostupné na:
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linky alebo montazne pracoviskd, ale mozu byt uZitoné aj pri obrabacich strojoch. M6zu tiez
vykondvat kontrolné a testovacie ulohy.



